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On kosul Dersler

Dersin Dili

Tiirkge

Dersin Tiirli

Zorunlu

Dersin Koordinatorii

Dersi Veren

Dersin Yardimcilar:

Dersin Amaci

Akrilik ve metal kaideli boliimlii protezlerin laboratuvar yapim ydntem ve
tekniklerini degerlendirebilecektir

Dersin Ogrenme Ciktilari

Bu dersin sonunda 6grenci;

1. Klasik boliimlii protezleri yorumlayabilir.

2. Klasik boliimlii protezin modelini degerlendirir.

3. Paralelometreyle protezin giris yolunu tespit eder.

4. Iskelet protezlerin modelajini yapabilir.

5. Uygulanacak proteze gore kullanilmasi gereken ana baglayicilarin dogrulugunu
tartigabilir.

Dersin Igerigi

Model hazirlamak ve artikiilatore almak, kaide hazirlamak ve krose biikmek,kaide
hazirlamak ve krose biikmek, mum duvar hazirlamak ve artikiilatore almak,
kroseleri yerine koymak ve dis dizmek, kroseleri yerine koymak ve dis dizmek,
kroseleri yerine koymak ve dis dizmek muflaya almak ve akrilik tepmek, tesviye
ve polisaj yapmak hekimden gelen 6lgiiden tan1 modeli elde etmek, 6zel olgi
kasig1 hazirlamak, calisma modeli elde etmek, modeli paralelometre tablasina
baglamak, paralelometre kolu ile krose giris yollarint belirlemek ,dublikat
muflasina almak, dublikata revetman dokmek, revetman modeli regineye
daldirmak, retansiyon aglarini yerlestirmek, ana baglayiciy1 yerlestirmek direkt ve
endirekt tutucularin modelajin1 yapmak, dokiim kanallarin1 baglamak

Haftalar Konular
1 Boliimlii protezler i¢in model hazirlanmasi
2 Boliimlii protezler igin kaide ve mum duvar hazirlanmasi
3 Krose tipleri ve krose biikiimii
4 Modellerin artikiilatore baglanmasi
5 Dis dizimi
6 Muflaya alma
7 Ara smav
8 Mum eliminasyonu ve akrilik tepme
9 Tesviye ve cila
10 Metal kaideli protez i¢in tan1 modeli elde etmek ve ¢alisma modeli elde etmek
1 Paralelometre ile model analizi
12 Dublikat alma ve revetman model hazirlama
13 Iskelet protezlerin pargalari
14 Iskelet protez modelasyonu ve dokiim kanallarinin hazirlanmasi

Genel Yeterlilikler

1-Boliimlii modeli hazirlayabilir.
2-Hareketli protez basamaklarini uygulayabilir.

3-Iskeletli protezleri yapabilir.
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Degerlendirme Sistemi

Ara smav: % 40
Final: % 60
Biitiinleme:




PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM CIKTILARI ILISKISI TABLOSU
PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PCo PC7 PC8 PC9 PC10 | PC11 | PC12
[eYel} 5 5 5 5 5 5 5 5 5 1 1 1
[eYe7) 5 5 5 5 5 5 5 5 5 1 1 1
(:)C3 5 5 5 5 5 5 5 5 5 1 1 1
oc4 5 5 5 5 5 5 5 5 5 1 1 1
0Cs |5 5 5 5 5 5 5 5 5 1 1 1
OC: Ogrenme Ciktilar1  PC: Program Ciktilar
Katki | 1 Cok Diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek
Diizeyi
Program Ciktilar ve Ilgili Dersin iliskisi
Ders PCl1 |PC2 |(PC3 |PC4 |PC5 |[PC6 |PC7 |PC8 |PC9 |PCl10 | PC11 | PC12
Hareketli Protezler-11 | 5 5 5 5 5 5 5 5 5 1 1 1




